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ABSTRAK 

 

 

 
Pengamatan deformasi pada suatu objek yang rawan longsor sangat penting 

untuk diamati dalam upaya pemantauan rutin. Analisis geometrik dapat dilakukan 

dengan mengkuantifikasi besar deformasi yang terjadi dengan menentukan 

besarnya vektor pergeseran koordinat. Saat ini teknologi drone semakin 

berkembang pesat dan sering dimanfaatkan secara masif dalam dunia survey dan 

pemetaan. Software pendukung dalam pengolahan data foto drone juga semakin 

berkembang dan telah memudahkan pekerjaan pemetaan. Untuk itu, penelitian ini 

mencoba teknologi alternatif untuk melihat deformasi dengan metode fotogrametry 

berbasis wahana tanpa awak atau drone yang dilengkapi dengan kamera non metrik 

dan dikendalikan dari jarak jauh. Dengan teknik fotogrametri, foto-foto yang 

terekam oleh kamera non metrik dapat diproses lebih lanjut, sehingga berbagai 

macam fitur yang terekam dapat diekstraksi dengan tingkat kecermatan yang sesuai 

untuk studi deformasi. Tujuan dari penelitian ini adalah untuk Mendapatkan nilai 

koordinat titik pantau dengan metode photogrammetry berbasis Drone dan metode 

GPS geodetik yang selanjutnya digunakan untuk menentukan nilai pergeseran titik 

pantau hingga berikutnya ketelitian metode photogrammetry berbasis Drone akan 

divalidasi untuk mendeteksi deformasi. Pada saat pengukuran, diperoleh 

perpindahan objek pantau sebesar 2 meter menggunakan pita ukur langsung 

dilapangan. Selisih dari perhitungan deformasi total antara foto udara dengan nilai 

acuannya adalah 0,003 meter. Selisih dari perhitungan deformasi total antara GPS- 

RTK dengan nilai acuannya adalah 0,114 meter. Berdasarkan hasil perhitungan 

deformasi total dapat disimpulkan bahwa penggabungan 2 metode antara alat GPS 

Geodetik dan drone mampu mendeteksi pergeseran titik pantau atau deformasi. 

 

 
Kata Kunci : Deformasi, Fotogrametri, GPS Geodetik, Drone 
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ABSTRACT 

 

 

 
Observation of deformation in an object that is prone to landslides is very 

important to be observed in routine monitoring efforts. Geometric analysis can be 

done by quantifying the magnitude of the deformation that occurs by determining 

the magnitude of the coordinate shift vector. Currently, drone technology is 

growing rapidly and is often used massively in the world of surveys and mapping. 

Supporting software in drone photo data processing is also growing and has made 

mapping work easier. For this reason, this research tries an alternative technology 

to see deformation using photogrammetry methods based on unmanned vehicles or 

drones equipped with non-metric cameras and controlled remotely. In 

photogrammetry, the photos recorded by non-metric cameras can be further 

processed, so that various recorded features can be extracted with a level of 

accuracy suitable for deformation studies. The purpose of this study was to obtain 

the coordinates of the monitoring point using the drone-based photogrammetry 

method and the geodetic GPS method for the monitoring point which was then to 

determine the shift value of the monitoring point. and to validate the accuracy of 

the drone-based photogrammetry method to detect deformation. The research 

method used was quantitative research methods. Quantitative research method is a 

type of research whose specifications are systematic, well-planned and clearly 

structured from the beginning to the making of the research design. At the time of 

measurement, the observed object displacement was 2 meters using a measuring 

tape directly in the field. The difference from the calculation of the total 

deformation between the aerial photo and the reference value is 0.003 meters. The 

difference from the calculation of the total deformation between GPS-RTK and the 

reference value is 0.114 meters. Based on the results of the total deformation 

calculation, it can be concluded that the combination of 2 methods between the 

Geodetic GPS tool and the drone is able to detect the shift of the monitoring point  

or deformation. 
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