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ABSTRAK 

 

 

Jalan memiliki peran penting dalam mendukung berbagai aktivitas 

masyarakat seperti pekerjaan, pendidikan dan pariwisata. Oleh karena itu, jalan 

perlu diperhatikan dan dirawat agar tidak mengalami kerusakan seperti jalan 

berlubang, keretakan jalan dan lain sebagainya. Sebelum melakukan proses 

perbaikan, pemeliharaan dan rehabilitas infrastruktur jalan tentunya kita juga perlu 

melakukan identifikasi dari kerusakan jalan yang ada. Proses identifikasi dan 

pemerolehan data lapangan yang dilakukan pada saat ini masih dilakukan secara 

manual dengan menyusuri jalan yang mengalami kerusakan, metode ini juga 

memakan banyak waktu oleh karena itu dibutuhkan alat dan metode yang lebih 

cepat dan efisien dalam identifikasi dan pemerolehan data dilapangan. Pada 

penelitian ini, identifikasi dan pengambilan data visual dilakukan dengan 

menggunakan Unmanned Aerial Vehicle (UAV) atau pesawat udara tanpa awak. 

Tujuan dari penelitian ini adalah melakukan proses implementasi program deteksi 

dan klasifikasi kerusakan jalan berbasis citra Unmanned Aerial Vehicle (UAV) yang 

berlokasi di jalan kemakmuran RT 16 Kecamatan Sambaliung. Metode yang 

digunakan dalam identifikasi (deteksi) dan klasifikasi kerusakan jalan adalah 

dengan menggunakan algoritma YOLO yang dapat melakukan identifikasi dan 

klasifikasi secara real time dengan menggunakan kotak pembatas. Jenis kerusakan 

jalan yang digunakan adalah kerusakan jalan jenis lubang (potholes), retak kulit 

buaya (alligator crack), retak struktural (structural crack) dan retak memanjang 

(longitudinal crack). Hasil dari  deteksi dan klasifikasi objek kerusakan jalan ini 

memperoleh akurasi keseluruhan sebesar 97,50%, dan nilai Kappa sebesar 96,23%.  

 

 

Kata kunci : Algoritma YOLO, Lubang, Retak Struktural, Retak Memanjang, 

Retak Kulit Buaya, Unmanned Aerial Vehicle (UAV). 
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ABSTRACT 

 

 

Roads have an important role in supporting various community activities 

such as employment, education and tourism. Therefore, roads need to be considered 

and maintained so as not to experience damage such as potholes, road cracks and 

so on. Before carrying out the process of repairing, maintaining and rehabilitating 

road infrastructure, of course, we also need to identify the damage to existing roads. 

The process of identifying and obtaining field data that is currently carried out is 

still carried out manually by walking down damaged roads, this method also takes 

a lot of time therefore faster and more efficient tools and methods are needed in 

identifying and obtaining data in the field. In this study, identification and visual 

data collection were carried out using Unmanned Aerial Vehicle (UAV) or 

unmanned aircraft. The purpose of this study is to carry out the implementation 

process of Unmanned Aerial Vehicle (UAV) image-based road damage detection 

and classification program located on Jalan Kemakmuran RT 16 Sambaliung 

District. The method used in the identification (detection) and classification of road 

damage is to use the YOLO algorithm which can perform identification and 

classification in real time using boundary boxes. The types of road damage used 

are potholes, alligator cracks, structural cracks and longitudinal cracks. The 

results of the detection and classification of road damage objects obtained an 

overall accuracy of 97.50%, and a Kappa value of 96.23%. 

 

 

Keywords: Alligator Crack, Longitudinal Crack, Potholes, Structural Crack,  , 

Unmanned Aerial Vehicle (UAV), YOLO algorithm.  
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