
 

 

 

IDENTIFIKASI DAN TROUBLESHOOTING PADA TEACHING 

AID CHARGING SYSTEM MENGGUNAKAN REGULATOR 

ELEKTRONIK INTERGRATED CIRCUIT (IC) 

 

 

 

TUGAS AKHIR 
 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 
Oleh: 

Yogi Prasetyo 

NIM.19303014 

 

 

 

 

 

 

 
PROGRAM DIPLOMA III 

PERAWATAN MESIN 

POLITEKNIK SINAR MAS BERAU COAL 

2022 



 

 

 

IDENTIFIKSDI DAN TROUBLESHOOTING PADA TEACHING 

AID CHARGING SYSTEM MENGGUNAKAN REGULATOR 

ELEKTRONIK INTERGRATED CIRCUIT (IC) 

 

 

TUGAS AKHIR 

 

 
 

Tugas akhir ini dibuat dan diajukan untuk memenuhi salah satu syarat kelulusan 

Program Studi Diploma III Perawatan Mesin dan Mencapai Gelar Ahli Madya 

(A.Md.T.) 

 

 

 

 

 

 

 

Oleh: 

Yogi Prasetyo 

NIM 19303014 

 

 

 

 
PROGRAM DIPLOMA III 

PERAWATAN MESIN 

POLITEKNIK SINAR MAS BERAU COAL 

2022 
 

 

 

i 



i 

 

 

 

 

LEMBAR MOTO 

 

 

“hiduplah seperti pohon kelapa dimana semua yang dihasilkan bermanfaat, begitu 

juga diri kita jadilah bermanfaat untuk orang lain walaupun dipandang tidak tak 

ternilai di mata manusia, tetap semangat lakukan hal positif jauhi hal negatif’ 
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ABSTRAK 

 

Charging system adalah suatu sistem yang berfungsi untuk mengisi 

kembali baterai agar selalu dalam kondisi baik karena baterai sebagai sumber 

energi listrik yang memiliki kapasitas terbatas dan menyuplai kebutuhan listrik 

untuk sistem yang membutuhkan energi listrik pada saat mesin hidup. Pada 

penelitian ini terbagi menjadi dua simulasi yaitu troubleshooting pada teaching aid 

charging system menggunakan regulator elektronik yang terjadi pada baterai, 

alternator, fuse, lampu indikator dan troubleshooting kekencangan v-belt dengan 

variasi RPM. Dalam melakukan troubleshooting pada komponen yang meliputi 

kerusakan yang terjadi, analisa kerusakan serta tindakan perbaikan. Dimana 

mengetahui kerusakan yang terjadi diperlukan identifikasi berdasarkan visual, 

noise dan measurement. Sedangkan dalam menganalisa untuk mencari faktor- 

faktor yang menyebabkan masalah yang terjadi. Dalam melakukan tindakan 

perbaikan harus secara tepat agar kerusakan tidak terjadi kembali serta melakukan 

pengecekan untuk memastikan bahwa aman. Analisis yang dilakukan pada 

troubleshooting kekencangan v-belt 12kg, 8kg, dan 5kg dengan variasi RPM yang 

dibutuhkan, Dari hasil pengujian diperoleh hasil yang paling bagus untuk 

digunakan yaitu pada kekencangan v-belt 5kg karena pada 1000 RPM sudah dapat 

melakukan charging.. Apabila salah satu komponen charging system mengalami 

kerusakan maka akan memengaruhi kinerja dari charging system. kekencangan v- 

belt berpengaruh pada RPM yang dibutuhkan terhadap output alternator dalam 

melakukan charging. 

 

 
Kata kunci: Kekencangan V-belt, Output Alternator, RPM, Teaching Aid 

Charging System, Troubleshooting. 
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ABSTRACK 

 

 
Charging system is a system that functions to recharge the battery so that it  

is always in good condition because the battery as a source of electrical energy 

has a limited capacity and supplies electricity needs for a system that requires 

electrical energy when the engine is running. In this study, it is divided into two 

simulations, namely troubleshooting the teaching aid charging system using an 

electronic regulator that occurs on the battery, alternator, fuse, indicator light and 

troubleshooting v-belt tightness with RPM variations. In troubleshooting 

components that include damage that occurs, damage analysis and corrective 

actions. Where knowing the damage that occurs requires identification based on 

visual, noise and measurement. Meanwhile, in analyzing to find the factors that 

cause the problems that occur. In carrying out corrective actions, it must be 

appropriate so that the damage does not occur again and check to ensure that it is 

safe. The analysis carried out on troubleshooting the tightness of the v-belt 12kg, 

8kg, and 5kg with the required RPM variations, from the test results obtained the 

best results for use, namely in the tightness of the 5kg v-belt because at 1000 

RPM it can already charge. If one of the components of the charging system is 

damaged, it will affect the performance of the charging system. the tightness of 

the v-belt affects the RPM required on the output of the alternator in charging. 

 

 
Keywords: V-Belt Tightness, Output Alternator, RPM, Teaching Aid Charging 

System, Troubleshooting. 
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