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LAMPIRAN

Lampiran 1 Proses Dalam Rekontruksi Teaching Aid

Perubahan rangka yang dilakukan
dengan pengelasan dengan memberi
dudukan untuk dinding dan meja serta
ruang untuk menyimpan baterai.

Setelah melakukan pengecatan agar
mencegah terjadinya Kkorosi pada
rangka dan dilakukan pemasangan
dinding penutup.

Proses pemasangan meja pada
teaching aid.
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Proses pemasangan dinding rangkaian
dan aluminium siku di pada sisi sisi

dinding.

Hasil dari rekontruksi melakukan uji
coba rangkaian.
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Lampiran 2 Proses Dalam Melakukan Penelitian Dan Troubleshooting

Mengetahui kerusakan kabel pada
penjepit terminal baterai putus,
sehingga tidak terhubung ke massa.

Melakukan penyambungan dengan
tepat agar tidak putus kembali.

Membungkus sambungan dengan
karet agar terhindar dari konsleting.
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Kerusakan yang terjadi pada
alternator, baut kendor pada
alternator.

Melakukan = pengencangan  baut
dengan kunci ring 12.

Setelah pengencangan pada baut,
lakukan pengecekan ulang dengan
menjalankan alternator, pastikan
tidak terdengar berisik.
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Melakukan pengecekan pada fuse
untuk mengetahui kerusakan.

Setelah dilakukan pengecekan, fuse
mengalami putus disebabkan terjadi
arus pendek atau berlebih.

Tahap akhir dilakukan pergantian
fuse dengan kapasitas ampere yang
sesuai.
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Lakukan pengecekan pada bola
lampu untuk mengetahui kerusakan
yang terjadi.

Setelah  melakukan  pengecekan,
lampu mengalami  putus yang
menyebabkan tidak menyala.

Melakukan perbaikan dengan
mengganti lampu dan dilakukan
pengetesan,  pastikan  rangkaian
lampu tidak terdapat masalah.
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Melakukan pengukuran tegangan v-
belt 5,8 dan 12kg.

Melakukan penyetelan titik pada
pulley, dalam  mengukur  rpm
menggunakan tachometer.

Melakukan pengujian rpm berbeda
terhadap charging system.
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Lampiran 3 Kekencangan V-Belt 12 Kg Kondisi Beban Dan Kondisi Tidak

Beban
RPM motor RPM alternator | Output dan lampu indikator
D1 Kondisi beban
2=—XNI1
N D2 N
10
N2 = _—X 2205
7
N2 = 3150 RPM
D1 Kondisi beban
N2 =—XNI1
D2
10
N2 =—-X 2749
7
N2 = 3927 RPM

Kondisi tidak beban
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D1
=—XN1
N2 D2
10
N2 = —X 3297
7
N2 = 4710 RPM

Kondisi beban

Kondisi tidak beban
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Lampiran 4 Kekencangan V-Belt 8 Kg Kondisi Beban Dan Kondisi Tidak

Beban

RPM motor

RPM alternator

Output dan lampu indikator

D1

2=—XN1
N D2 N

10
N2 = 7X650

N2 =928 RPM

Kondisi beban

-
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D1 Kondisi beban
2=—XN1
N D2 N
10
N2 =—X 1360
7
N2 = 1924 RPM
t ._ Kondisi tidak beban
799-205-1201 5
D1 Kondisi beban
N2 =—XN1
D2
10
N2 =—X 1454
7
N2 = 2077 RPM
Kondisi tidak beban
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Lampiran 5 Kekencangan V-Belt 5 Kg Kondisi Beban Dan Kondisi Tidak

Beban

RPM motor

RPM alternator

Output dan lampu indikator

799-205-1201
TACHOMETER

HOMATSU

D1

=_—XN1

N2 =——XN
10

N2 = X650
7

N2 = 928 RPM

Kondisi beban

Kondisi tidak beban
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D1 Kondisi beban
N2 =—XN1
D2
10
N2 =—X 1000
7
N2 = 1428 RPM
Kondisi tidak beban
D1
N2 =—XN1
D2
10
N2 = —X 1450
7
N2 = 2071 RPM _ l . g
799-205-120 Kondisi tidak beban
TACHOMETER
= EEE]
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Lampiran 6 Pengukuran Tegangan Dengan Multitester Kondisi Kontak ON

Mesin OFF
No | Komponen Hasil Pengukuran
1. | Baterai
2. | Alternator
— V'
3. | Lampu indikator B oo sowen o
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Volt meter

Lampu beban

WOLD /x5

600V CATHN

1000V CAT

AUTO POWER OFF
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Lampiran 7 Pengukuran Tegangan Dengan Multitester Kondisi Kontak ON

Mesin ON
No | Komponen Hasil pengukuran
600V CATHE
1000V CAT
1. | Baterai
2. | Fuse
3. | Alternator S uvo vowan oF
\ o= W
OFF |
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Volt meter

DLD/EE  AUTO POWER OFF

Lampu beban

600V CAT W
1000V CAT I

MOLD /13 AUTO POWER OFF

Hz
mv

SEL

™
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Lampiran 8 Pengukuran Arus Pada Komponen Teaching Aid Charging

System

No

Komponen

Lampu indikator

Hasil pengukuran

SO0V, CAT ®
1000V CAT #

AUTO POWER OFF

Lampu beban

Alternator

800V CAT ™
[ ]} ' ZOTEK®ZT102 1000V CAT R
o

HOLD/ v+ AUTO POWER OFF
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Volt meter

ILT METER

MOLD/ 5

600V CAT W
1000V CAT Il

AUTO POWER OFF
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Lampiran 9 Surat Keterangan Plagiasi

SURAT KETERANGAN

Dengan ini diterangkan bahwa Skripsi/TA yang ditulis oleh:

Nama : Yogi Prasetyo

NIM £ 19303014

Prodi : Perawatan Mesin

Judul - Identifikasi dan 7roubleshooting Pada Teaching Aid Charging System

Menggunakan Regulator Elektronik /ntegrated Circuit (IC)

Berdasarkan hasil scanning menunjukkan tingkat plagiasi sebesar 16% dan
memenuhi syarat untuk tahay lanj dengan yang berlaku.

Demikian surat ini dibuat untuk dipergunakan sebagaimana mestinya.

Berau, 19 Agustus 2022
Staff Perpustakaan,

Politeknik Sinar Mas Berau Coal | JI. Raja Alam 2, Kel. Sei Bedungun, Tanjung Reded, Barau 77315 | Telp. 08115443118 | www.polteksimasberau.ac.id
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