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ABSTRAK

Sistem transmisi merupakan sebuah mesin yang dapat mengatur torsi,arah
putaran maupun kecepatan putaran, sistem transmisi sangat sering kita jumpai di
kendaraan umum, penerapan sistem transmisi tidak hanya di dunia otomotif saja,
bahkan di dunia industri juga transmisi selalu digunakan. Walaupun memiliki
fungsi yang sama, transmisi yang ada pada kendaraan dan industri memiliki cara
kerja yang berbeda. Pada kendaraan 1 transmisi bisa memiliki 4-6 speed yang
berbeda. Sedangkan pada dunia industri mayoritas transmisi hanya 1 speed saja
dikarenakan kebutuhan lebih banyak ke torsi dari pada kecepatan. Hanya sebagian
alat industri yang menggunakan multispeed contohnya mesin bubut.

Tujuan dari perancangan dan analisa ini adalah untuk mengetahui kebutuhan
daya motor penggerak alat yang dirancang, ditinjau dari analisa benda kerja yang
akan di bending dan analisa torsi, kemudian menguji kemampuan yang dihasilkan
dari transmisi yang dirancang untuk mesin rolling plat.

Hasil dari analisa ini menunjukkan bahwa transmisi yang dirancang
menggunakan motor dengan spesifikasi 1,5kw, 2HP, 1410, kopling, gear box
dengan rasio 1:40 dan sprocket yang rasionya 1:6 dapat mereduksi kecepatan
putaran output transmisi hingga 22,03 rpm. dengan hasil yang di dapat transmisi
dapat mengrol plat yang dimensinya 2400mm x 1200mm X 5mm dengan
kekencangan adjuster 30N dalam kurun waktu 45 menit.

Kata Kunci: Mesin roll plat, Sistem Transmisi, Pembuatan tangki

Vi



ABSTRACT

Transmission system is a machine that can regulate torque, rotation direction
and rotation speed. Transmission systems are very often encountered in public
transportation, The application of the transmission system is not only in the
automotive world, even in the industrial world transmission is always used, even
though they have the same function, transmissions in vehicles and industry have a
different of working. On a vehicle 1 transmission can have 4-6 different speeds,
While in the industrial world, the majority of transmission is only 1 speed because
the need is more for torque than speed. Only some industrial tools use multispeed,
for example lathes machine.

The purpose of this design and analysis is to determine the power
requirements of the designed motor, viewed from the analysis of the workpiece to
be bent and torsion analysis, then test the resulting capabilities of the transmission
designed for plate rolling machines.

The results of this analysis indicate that the transmission is designed using a
motor with specifications of 1.5kw, 2HP, 1410, clutch, gear box with a ratio of 1:40
and a sprocket with a ratio of 1:6 can reduce the transmission output rotation speed
up to 22.03 rpm. with the results obtained, the transmission can roll the plate whose
dimensions are 2400mm x 1200mm x 5mm with a tightness adjuster of 30N within
45 minutes.

Keyword: Plat roll Machine, Transmission System,Water Tank Construction
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